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WSTEP.
Przedmiot OST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z przebudowa poziomu gazéw medycznych
(tlenu medycznego spr¢zonego powietrza i proézni medycznej).

Zakres stosowania OST.

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres robot objetych OST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z
przebudowa poziomu gazéw medycznych (tlen medyczny, proznia i sprezone
powietrze medyczne) z powiekszeniem ich $rednic oraz montazem dwoch skrzynek
odcinajgco pomiarowych.

Dokumentacja techniczna okreSlajaca przedmiot zamdéwienia i stanowigca podstawe
do realizacji robet.

a/ Projekt budowlany ,,Projekt przebudowy poziomu instalacji gazéw medycznych
na oddziale zakaznym Szpitala Specjalistycznego w Sanoku”

Okreslenia podstawowe.

Dziennik budowy — opatrzony pieczgcia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania
zadania  budowlanego, rejestrowania  dokonywanych  odbiorow  Robdt,
przekazywania polecen 1 innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem,
Wykonawcg i Projektantem.

Ksigga Obmiaru — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami
stuzagcy do wpisywania przez wykonawce obmiaru dokonanych Robdt w formie
wyliczen, szkicow
1 ewentualnych dodatkowych zalgcznikow. Wpisy w Ksigdze Obmiaru podlegaja
potwierdzeniu przez Inzyniera.

»Inzynier” (Kierownik projektu) — techniczny kierownik inwestycji wg zasad FIDIC osoba
posiadajaca uprawnienia szersze niz Inspektor nadzoru inwestorskiego w
rozumieniu polskich przepisdw. Osoba posiadajgca odpowiednie upowaznienia i
pelnomocnictwa do dzialan w imieniu inwestora, poszerzajace jego uprawnienia i
obowiazki w stosunku do regulacji wynikajacych z ustawy ,,Prawo budowlane”.
Inzynier (Kierownik projektu) w rozumieniu polskich przepisOw to inspektor
nadzoru.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

Kosztorys ,,slepy” (przedmiar) — wykaz planowanych robot w kolejnosci technologiczne;j
ich wykonania zawierajgcy ilosci ustalonych jednostek przedmiarowych
sporzadzony na podstawie dokumentacji projektowej i1 specyfikacji technicznej
wykonania i odbioru robot.

Kosztorys ofertowy — wyceniony kosztorys ,,$lepy”.

Dokumentacja projektowa — projekt budowlany, projekt wykonawczy i ,,$lepy” kosztorys
(przedmiar).

Projekt budowlany — opracowanic zgodne z Zarzadzeniem Ministra Gospodarki



Przestrzennej i Budownictwa z dn. 30.12.1994 w sprawie szczegdtowego zakresu
I formy projektu budowlanego.

Projekt wykonawczy — uszczegdtowiony projekt budowlany.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem ,,Dokumentacji
projektowe;j”.

Polecenie Inzyniera (Kierownika projektu, Inspektora nadzoru) — wszelkie polecenia
przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace sposobu
realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Rysunki — czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacjg, charakterystyke
1 wymiary obiektu b¢dacego przedmiotem Robot.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jezeli przedzial tolerancji nie zostat ustalony to zgodnie z
przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot.

Odlegtos¢ miedzy przedmiotami — odleglo§¢ miedzy punktami przedmiotow najblizej
siebie potozonymi, np.: odleglos¢ kabla od innego kabla, od rurociagu.

Odlegtos¢ pionowa — odlegto$¢ miedzy rzutami pionowymi przedmiotow.

Odleglos¢ pozioma — odleglo$¢ miedzy rzutami poziomymi przedmiotow.

Zadanie budowlane — czg$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng catosé
konstrukcyjng 1 technologiczng, zdolna do samodzielnego spelnienia
przewidzianych funkcji techniczno-uzytkowych.

Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z
Dokumentacja projektowa, Specyfikacja techniczng (ST) i poleceniami Inzyniera.
Przekazanie placu budowy.
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy plac budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy i Ksigge Obmiaru Robét oraz
dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i jeden komplet ST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu
punktow pomiarowych do chwili odbioru koncowego Robdét. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.
Dokumentacja projektowa.
Jezeli w trakcie wykonywania robot okaze si¢ koniecznym uzupelnienie
Dokumentacji Projektowej przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca
sporzadzi brakujace rysunki 1 ST na wlasny koszt w 4 egzemplarzach 1 przedtozy je
Inzynierowi do zatwierdzenia.
Zgodnos¢ robot z Dokumentacja Projektowa i Szczegdlowa Specyfikacja Techniczng

(SST).
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Inzyniera Wykonawcy stanowig cze$¢ Kontraktu, a

wymagania wyszczegdlnione w chocby jednym z nich s3 obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowigzuje
nastgpujaca ich wazno$¢:

1). Specyfikacja Techniczna,

2). Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie moze wykorzystywaé¢ btedow lub opuszczen w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory
dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja
Projektowa i ST. Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej 1w ST beda
uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli muszg



by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos¢ z okre§lonymi wymogami, a rozrzuty tych
cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu toleranc;ji.
Jezeli zostata okreslona warto§¢ minimalna lub warto$¢ maksymalna tolerancji albo
obie te wartos$ci, to roboty winny by¢ prowadzone w taki sposob, aby cechy tych
materiatlow lub elementow budowli nie znajdowaly si¢ w przewazajacej mierze w
poblizu wartos$ci granicznych.
W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja
Projektowg lub ST, ale osiggnigta zostanie mozliwa do zaakceptowania jako$¢
elementu budowli, to Inzynier moze zaakceptowac takie Roboty i zgodzi¢ si¢ na ich
pozostawienie, jednak zastosuje odpowiednie potracenie od ceny kontraktowej,
zgodnie z ustaleniami szczegdélowymi kontraktu.
W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacja
Projektowa lub ST i1 wptynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to
takie materialty beda niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Zabezpieczenie placu budowy.
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia placu budowy oraz utrzymania
ruchu publicznego na placu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
jego zakonczenia i1 odbioru koncowego Robot.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace: zapory, znaki drogowe, tablice informacyjne, $wiatta
ostrzegawcze, o$wietlenie znakow i zapdr w nocy i podejmie srodki niezbgdne dla
ochrony robot, bezpieczenstwa pojazdow 1 pieszych. Wszelkie znaki i urzadzenia
akceptowane beda przez Inzyniera.
Koszt zabezpieczenia placu budowy wiaczony jest w cena kontraktows.

Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot.
Wykonawca ma obowigzek znaé i1 stosowaé w okresie trwania realizacji kontraktu
wszelkie przepisy dotyczace ochrony s$rodowiska naturalnego. Bedzie unikat
uszkodzen wlasnodci spotecznej i1 prywatnej 1 ucigzliwosci dla osoéb, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania. Podejmie dziatania zabezpieczajace przed
zanieczyszczeniem ciekow wodnych paliwami, $ciekami, olejami, chemikaliami.
Kary za przekroczenie w tym zakresie norm obcigzaja Wykonawce.

Ochrona przeciwpozarowa.
Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow ochrony przeciwpozarowej i
utrzymywal sprawny sprzgt przeciwpozarowy w pomieszczeniach biurowych,
magazynach 1 sprzgcie.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia.
Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia nie bedg dopuszczone
do uzycia.

Ochrona wtasnos$ci publicznej 1 prywatne;.
Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wiasnosci publicznej 1 prywatne;.
Jezeli w zwigzku z zaniechaniem, niewlasciwym prowadzeniem Robo6t lub brakiem
koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie
wlasnosci publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub
odtworzy uszkodzona wtlasnos$¢. Stan naprawionej wiasnosci powinien by¢ nie
gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.
Wykonawca jest w pelni odpowiedzialny za ochrong urzadzen uzbrojenia terenu
takich jak: przewody, rurociggi, kable teletechniczne itp., oraz uzyska od
odpowiednich wiladz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego odnosnie doktadnego potozenia
tych urzadzen w obrebie Placu Budowy.
O zamiarze przystapienia do Robot w poblizu tych urzadzen, badz ich przelozenia
Wykonawca powinien zawiadomi¢ wlasciciela urzadzen i Inzyniera.
Wykonawca jest zobowigzany w okresie trwania realizacji kontraktu do
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wlasciwego oznaczenia
1 zabezpieczenia przed uszkodzeniem tych urzadzen.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inzyniera i zainteresowane wiladze oraz begdzie z nimi wspoipracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonaniu naprawy.
Wykonawca bedzie odpowiadatl za wszelkie spowodowane przez jego dzialania
uszkodzenia urzgdzen uzbrojenia terenu wskazanych w  dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Ograniczenia obcigzen osi pojazdow.
Wykonawca bedzie si¢ stosowal do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie materiatow 1 sprzetu na drogach publicznych poza granicami placu
budowy.
Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz, co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkow i1 w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamial Inzyniera. Uzyskanie zezwolenia nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za uszkodzenia drog, ktére moga by¢ spowodowane ruchem
tych pojazdow.
Wykonawca nie moze uzywac pojazdow o ponadnormatywnych obcigzeniach osi
na istniejacych i wykonywanych warstwach nawierzchni w obrebie Placu Budowy.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane
ruchem budowlanym i begdzie zobowigzany do naprawy uszkodzonych elementow
na wlasny koszt, zgodnie z poleceniem Inzyniera.

Bezpieczenstwo i higiena pracy.
Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.
W szczegodlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat
pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprze¢t i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane
z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie 1
sa uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

Ochrona i utrzymanie robot.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochron¢ Robdt i1 za wszelkie materiaty 1
urzadzenia uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do zakonczenia i odbioru
koncowego Robot.
Wykonawca bedzie utrzymywat Roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowa lub jej elementy byty w
zadowalajacym stanie przez caty czas do momentu odbioru koncowego.
Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniecha utrzymania, to na polecenie
InZyniera powinien rozpocza¢ utrzymanie nie pozniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

MATERIALY.

Zrédla uzyskania materialéw.
Zrodta uzyskania wszelkich materiatéow powinny by¢é wybrane przez Wykonawce z
wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem robot.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatow przeznaczonych do Robot Wykonawca przedstawi szczegdélowe informacje



dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materialdéw 1 odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz reprezentatywne
probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materialy z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

W przypadku nie zaakceptowania przez Inzyniera materialu ze wskazanego zrddta,
Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera material z innego zrodta.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze
materiaty uzyskane z dopuszczonego zrddta w sposob ciagly spetniaja wymagania
Specyfikacji technicznej w czasie postepu Robot.

Pozyskiwanie materialow miejscowych.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i
jakos$ciowych materiatéw z jakiegokolwiek zrodta. Wykonawca nie bedzie prowadzié¢
zadnych wykopoéw w obrebie placu budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegolnione
w dokumentach kontraktowych.

Inspekcja wytworni i materialow.

Materialty i wyroby moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu
sprawdzenia zgodno$ci z wymaganiami. Wynik kontroli bg¢dzie podstawa akceptacji
okreslonej partii materialdéw pod wzgledem ich jakosci.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
placu budowy. Kazdy rodzaj Robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane I nie
zaakceptowane materialy Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko liczac si¢ z jego nie
przyjeciem 1 nie zaptaceniem.

Przechowanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty do czasu, gdy beda one
potrzebne do Robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja
jakos¢ 1 whasciwosci do robdt 1 byly dostgpne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania beda po zakonczeniu robot doprowadzone przez
Wykonawce do ich pierwotnego stanu, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego
zastosowania materialow w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
InZyniera o swoim zamiarze, co najmniej trzy tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w
okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez zgody
InZyniera.

SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie powoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet powinien by¢ uzgodniony
1 zaakceptowany przez Inzyniera. Sprz¢t bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do
wykonania rob6t ma by¢ utrzymany w dobrym stanie, zgodny z normami ochrony
srodowiska i musi gwarantowa¢ wykonanie robot w terminie przewidzianym kontraktem.



Sprzet, urzadzenia 1 narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow kontraktu zostang
przez Inzyniera zdyskwalifikowane.

TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania $rodkow transportu, ktore nie wpltywajg na
wlasciwosci przewozonych materiatow. Wykonawca stworzy warunki w zakresie
niedopuszczenia do wjazdu na drogi publiczne srodkow transportu i maszyn budowlanych
mogacych spowodowac¢ ich zanieczyszczenie, a w przypadku ich powstania Wykonawca
bedzie je usuwac na biezaco, na wiasny koszt.

WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa (kontraktem),
dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng 1 poleceniami Inzyniera przy
zachowaniu odpowiedniego sprzetu, Srodkdéw transportu i stosowaniu materiatow
wymaganej jakos$ci.

Przy podejmowaniu decyzji 0 akceptacji lub odrzuceniu materialow i elementow Robot
Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i1 robot, doswiadczenia z przesziosci,
wyniki badan naukowych. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Obowigzkiem Wykonawcy jest opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera
Programu Zapewnienia Jakosci (PZJ), w ktérym przedstawi zamierzony sposob
wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne.

Program zapewnienia jakosci.

Program zapewnienia jakos$ci powinien zawierac:

cze$¢ ogblng opisujaca: organizacje wykonania robot (terminy i1 sposdb prowadzenia
robot), bhp, wykaz zespoldow roboczych 1 ich kwalifikacje, wykaz o0sob
odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowo$¢, system (sposob 1 procedura)
proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych robot, wyposazenie w
sprzet 1 urzadzenia do pomiarow i kontroli robot, sposob
1 forme¢ gromadzenia wynikéw oraz zapisOw pomiardow, a takze sposob 1 forme
przekazywania tych informacji Inzynierowi,

cze$¢ szczegotowa opisujaca dla kazdego asortymentu robdt: wykaz maszyn i
urzadzen z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
urzadzenia do sterowania i pomiarowo-kontrolne, sposob i procedur¢ pomiardw i
badan (rodzaj i czestotliwos¢).

Zasady kontroli jakosci Robot.

Celem kontroli robot bedzie sterowanie przygotowaniem i wykonaniem robot, aby
osiggna¢ zatozong jako$¢ Robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole
Robot 1 bedzie przeprowadzal pomiary 1 badania materialdw oraz Robot z
czestotliwoscig zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST. Wykonawca ponosi
koszty kontroli jako$ci.

Pobieranie probek, badania i pomiary, raporty z badan.

Probki beda pobierane losowo, a Inzynier bedzie mial mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu
probek. Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadzatl dodatkowe badania



materiatow budzacych watpliwosci co do ich jakosci, a koszty tych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym wypadku
pokrywa Zamawiajacy.

Przed przystgpieniem do pomiaréw i badan Wykonawca powiadomi Inzyniera o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru i badania, a nast¢pnie przedstawi na pi$mie ich
wyniki do akceptacji Inzyniera.

Badania prowadzone przez Inzyniera.

Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materiatow u zrédta ich wytwarzania, moze pobiera¢ probki materialow i
prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy i na swoj koszt.

Atesty jako$ci materialow i urzadzen.

Przed wykonaniem badan jako$ci materiatow przez Wykonawce, Inzynier moze
dopusci¢ do uzycia materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich pelng
zgodnos¢ z warunkami podanymi w SST.

Kazda partia materiatu dostarczonego na plac budowy bedzie posiada¢ atest, jesli dla
tego materialu wymagany jest atest. Materialy bez atestu, a urzadzenia bez waznej
legalizacji zostang odrzucone.

Dokumenty budowy.

Dziennik Budowy.
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym
Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazanie Wykonawcy Placu
Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie
Dziennika Budowy zgodnie z obowiagzujacymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢
przebiegu Robot, stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej i
gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania,
podpisem osoby, ktora dokonata zapisu z podaniem jej imienia i nazwiska oraz
stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone
kolejnym numerem zalgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i
InZyniera.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:
date przekazania Wykonawcy Placu Budowy,
date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;,
uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramow
Robot,
terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw Robot,
przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy przerw i ich
przyczyny,
uwagi i polecenia Inzyniera,
daty zarzadzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,
zgloszenia 1 daty odbiorow Robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czesciowych
1 koncowych odbioréw Robot, wyjasnienia, uwagi 1 propozycje Wykonawcy,
stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym w zwigzku z warunkami



Klimatycznymi, zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem

w Dokumentacji Projektowej,

dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania Robdét,

dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

dane dotyczace jakosSci materialow, pobierania probek oraz  wyniKi
przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je

przeprowadzal, inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda

przedtozone Inzynierowi do ustosunkowania sie¢.

Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z

zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig.

Projektant nie jest jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania

polecen Wykonawcy Robot.

Ksigga Obmiaru.

Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego

postepu kazdego z elementéw Robdt. Obmiar wykonanych Robot przeprowadza sig

w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w wycenionym ,,Slepym” Kosztorysie i

wpisuje si¢ do Ksiegi Obmiaru.

Dokumenty jako$ciowe.
Atesty materiatow, orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne
wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w

programie zapewnienia jako$ci, dokumenty te stanowa zalaczniki do obmiaru
Robdét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Zamawiajacego.

Powstale dokumenty budowy i ich przechowywanie.
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych wyzej, nastepujace
dokumenty:
pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
protokoty przekazania Placu Budowy,
umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
protokoty odbioru Robot,
protokoty z narad 1 ustalen,
korespondencj¢ na budowie.
Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym. Zagini¢cie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy
spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera 1 przedstawione
do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

OBMIAR ROBOT.

Ogolne zasady obmiaru i przedmiaru robot.

Przedmiar robot jest oddzielnym zatgcznikiem do niniejszej ST.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robdt w jednostkach
ustalonych w kosztorysie ofertowym i SST.

Obmiaru Robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu InZyniera o
zakresie obmierzanych Roboét 1 terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiary beda wpisane do Ksiegi Obmiaru. )
Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w ,,Slepym”
Kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku ukonczenia wszystkich Robot.
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Obmiar gotowych Robo6t bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu
terminowo ustalonej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w
Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

Zasady okreS$lania ilosci Robot i materialow.

Pomiary dtugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda
odmierzane poziomo wzdtuz linii osiowe;.

W przypadku elementéw standaryzowanych jak: rury, armatura, profile walcowe,
elementy w rolkach i belkach itp., dla ktorych w ateScie podano ich wymiary lub masg,
dane te mogg stanowi¢ podstawe do obmiaru.

Inne materiaty beda mierzone w jednostkach okreslonych w dokumentacji projektowe;j
lub SST.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowany do obmiaru Robot bedzie zaakceptowany
przez Inzyniera.

Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzone przed cze¢$ciowym lub koncowym odbiorem Robdt, po
dluzszej przerwie w robotach lub zmianie Wykonawcy Robdt. Obmiar Robot
zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonania i przed ich zakryciem. Wyniki
obmiaréw z obliczeniami, a w przypadkach skomplikowanych ze szkicami wpisa¢
nalezy do Ksiggi Obmiaru.

ODBIOR ROBOT.
Rodzaje odbiordow.

W zalezno$ci od ustalen SST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

odbiorowi czesciowemu,

odbiorowi koncowemu,

odbiorowi ostatecznemu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr Roboét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci 1
jakosci wykonanych Robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego
postepu Robot.

Odbioru Robot dokonuje Inzynier.

Gotowos$¢ danej czesSci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika
Budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera.

Jako$¢ 1 ilo$¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow w
oparciu 0 przeprowadzone pomiary, inwentaryzacje geodezyjne (operaty) w
konfrontacji z Dokumentacjg Projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i1 innych wcze$niejszych
ustalen, Inzynier ustala zakres robot poprawkowych lub podejmuje decyzje dotyczace
zmian i korekt.

W wyjatkowych przypadkach podejmuje decyzje dokonania potracen.

Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub robotach
dodatkowych Inzynier uwzglednia tolerancje 1 zasady odbioru podane w SST
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dotyczace danej czesci Robot.
Odbior czesciowy.

Odbidér czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych Robot wraz z
ustaleniem naleznego wynagrodzenia. Odbioru czesciowego Robot dokonuje sie¢ wg
zasad jak przy odbiorze koncowym Robot.

Odbior koncowy Robét.

Odbiér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w
odniesieniu do ilosci, jakosci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie Robodt oraz ich gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie
stwierdzona przez Wykonawcg wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inzyniera.

Odbidr koncowy nastapi w terminie ustalonym w dokumentach Kontraktowych, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Robodt 1 kompletnosci
oraz prawidlowosci operatu kolaudacyjnego.

Odbioru koncowego Robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnosci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny
jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardw,
ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania rob6t z Dokumentacja Projektowa 1 ST. W
toku odbioru koncowego Robodt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania Robot uzupehiajgcych i Robot poprawkowych.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych Robo6t poprawkowych Iub Robot
uzupetniajacych, komisja przerwie swe czynnosci i ustali nowy termin odbioru
koncowego.

W  przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonanych Robot w
poszczegdlnych zakresach nieznacznie odbiega od wymaganej; Dokumentacja
Projektowg 1 SST z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne 1 bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potragcen, oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonywanych Robdot w stosunku do wymagan przyjetych
w Dokumentach Kontraktowych.

Dokumenty do odbioru koncowego Robdt.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego Robot jest protokot

odbioru koncowego Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace

dokumenty:

- Dokumentacj¢ Projektowa z naniesionymi zmianami,

Specyfikacje Techniczne,

- uwagi 1 zalecenia Inzyniera, zwlaszcza przy odbiorze Robot zanikajacych 1
ulegajacych zakryciu
I udokumentowanie wykonania jego zalecen,

- ustalenia technologiczne,

- Dzienniki Budowy i Ksiggi Obmiaru,

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan 1 oznaczen laboratoryjnych zgodne z ST 1
PZ],

- atesty jako$ciowe wbudowanych materiatow,

- opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i

pomiarow zalgczonych do dokumentacji odbioru, a wykonanych zgodnie  z PZJ i

ST,

sprawozdanie techniczne,
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- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.

Sprawozdanie techniczne bgdzie zawieraé:

- zakres i lokalizacje wykonywanych Robot,

- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej
przekazanej przez Zamawiajgcego,

- uwagi dotyczace warunkow realizacji Robot.

W  przypadku, gdy wg komisji Roboty pod wzgledem przygotowania

dokumentacyjnego nie bgda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu

z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ Roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda

zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robdt poprawkowych 1 Robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

Odbior ostateczny.

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych Robo6t zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze konicowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbior ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad odbioru koncowego.

PODSTWA PLATNOSCIL.

Ustalenia ogolne.

Uznaje si¢, ze koszty wykonania wszystkich robot tymczasowych 1
towarzyszgcych nie podlegajg dodatkowej zaptacie i sg ujete w Cenie Kontraktowej.
Podstawg platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowane przez Wykonawce za
jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji ,,Slepego” Kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i

badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej Roboty w punkcie 9 SST i w

Dokumentacji Projektowej.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

- robocizng bezposrednia,

- warto$¢ zuzytych materiatlow wraz z kosztami ich zakupu,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzgtu na
Plac Budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: place personelu i kierownictwa
budowy, pracownikdéw nadzoru 1 laboratorium, koszty urzadzenia i
eksploatacji zaplecza budowy (w tym: doprowadzenie energii 1 wody, budowa drog
dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania Robot, wydatki dotyczace bhp,
ustugi obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawg placow i1 drog, ekspertyzy
dotyczace wykonanych Robdt, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa
Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych
wydatkéw mogacych wystapi¢ w czasie realizacji Robot 1 w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycj¢ w wycenionym

»dlepym” Kosztorysie jest ostateczna i wyklucza mozliwos$¢ zadania dodatkowej

zaptaty za wykonanie robot objetych ta pozycja kosztorysowa za wyjatkiem

przypadkow oméwionych w warunkach Kontraktu.

Zaplecze Zamawiajacego.

Wykonawca w ramach kontraktu jest zobowigzany zapewni¢ Zamawiajacemu zaplecze
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umozliwiajace petnienie funkcji nadzorczych na budowie.
DOKUMENTY ODNIESIENIA.
Normy i normatywy

Wszystkie roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z obowigzujagcymi w Polsce normami i
normatywami.

Wszystkie najwazniejsze przepisy i normy dotyczace danego asortymentu robot sa
wyszczegolnione w kazdej szczegdtowej specyfikacji technicznej.

Przepisy prawne

Wykonawca jest zobowigzany znaé¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno

przez wladze panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne I wytyczne,

ktore sa w jakiejkolwiek sposob zwigzane z prowadzonymi robotami i bedzie w pehni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych regul i wytycznych w trakcie realizacji robot.

Najwazniejsze z nich to:

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (Dz. U. Nr 156/06 p0z.1118, Nr
170/06 poz. 1217 art. 41, Nr 88/07 poz. 587, Nr 99//07 poz. 665, Nr 191/07 poz.
1373, Nr 247/07 poz. 1844, Nr 123/08 poz. 803, Nr 145/08 poz. 914, Nr 199/08 poz.
1227, Nr 206/08 poz. 1287, Nr 210/08 poz. 1321, Nr 227/08 poz. 1505, Nr 18/09
poz. 97)

2. Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003 r.

(Dz.U.Nr 80/2003 poz. 717, Dz.U. Nr 6/2004

poz. 41 art.5, Dz.U. Nr 141/2004 poz. 1492 art. 10, Dz.U. Nr 113/2005 poz. 954
art.6, Dz.U. Nr 130/2005 poz. 1087 art.9,
Dz.U. Nr 45/2006 poz. 319 art.7, Dz.U. Nr 225/2006 poz. 1635, Dz.U. Nr

123/2008 poz. 803, Dz.U. Nr 199 poz. 1227,

Dz.U. Nr 201 poz. 1237, Dz.U. Nr 220 poz. 1413)

3. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. Prawo ochrony $§rodowiska (Dz.U. Nr 25/2008

poz. 150, Dz.U. Nr 111/2008 poz. 708,

Dz.U. Nr 138/2008 poz. 865, Dz.U. Nr 154/2008 poz. 958, Dz.U. Nr 171/2008

poz. 1056, Dz.U. Nr 199/2008 poz. 1227,

Dz.U. Nr 223/2008 poz. 1464, Dz.U. Nr 227/2008 poz. 1505, Dz.U. Nr 19/2009
poz. 100, Dz.U. Nr 20/2009 poz. 106 )

4. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. (Dz.U. Nr 30/1989

poz. 163, Dz. U. Nr 170/06 poz. 1217 art. 34,

Dz.U. Nr 21/2007 poz. 125, Dz.U. Nr 125/2008 poz. 1237, Dz.U. Nr 227/2008

poz. 1505, Dz.U. Nr 31/2009 poz. 206)

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14 maja 2004r. w sprawie kontroli

wyrobow budowlanych wprowadzonych do obrotu

(Dz. U. Nr 130/04 poz. 1386)
6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. w sprawie systemu
oceny zgodnosci, wymagan jakie powinny

spelnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie zgodno$ci oraz sposobu
oznaczania wyrobow budowlanych oznaczeniem CE

(Dz. U. Nr 195/04 poz. 2011)
7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. w sprawie
sposobow deklarowania zgodnos$ci wyrobow budowlanych

oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198/04 poz. 2041)

8. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14 pazdziernika 2004r. w sprawie

europejskich aprobat technicznych oraz polskich

14



jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. Nr 237/04

poz. 2375)

9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004r. w sprawie aprobat

technicznych oraz jednostek organizacyjnych

upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. Nr 249/04 poz. 2497)

10. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 r. w sprawie
okreslenia metod 1 podstaw sporzadzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania
planowanych kosztéw prac projektowych oraz planowanych kosztéw robot
budowlanych okreslonych w programie funkcjonalno-uzytkowym ((Dz.U. Nr
130/04 poz. 1389)

Wykonawca bedzie przestrzegat praw autorskich i patentowych. Bedzie w peini
odpowiedzialny za spelnianie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do
uzywanych opatentowanych urzadzen lub metod. Bedzie informowat zarzadzajacego
realizacja umowy o swoich dziataniach w tym zakresie, przedstawiajac kopie atestow i
innych wymaganych $wiadectw.
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SST — INSTALACJA GAZOW MEDYCZNYCH

I. WSTEP

Instalacja gazéw medycznych jako wyrdb medyczny podlega klasyfikacji i zgodnie z regutami
zatacznika IX Wytycznej Unii Europejskiej 93/42/EWG zakwalifikowana jest do klasy II b, co
wiaze si¢ ze szczegdlnymi warunkami wykonania i odbioru, okreslonymi w normie PN-EN

ISO 7396-1. Z uwagi na powyzszy stan rzeczy, a takze ze wzglgdu na bezpieczenstwo pacjenta,
personelu medycznego i 0s6b trzecich instalacje gazow medycznych powinny wykonywac firmy

z duzym do$wiadczeniem w realizacji obiektow szpitalnych, posiadajace podpisane umowy z
producentami urzadzen i armatury odno$nie zagwarantowania dostaw elementow w wymaganej
dla instalacji gazow medycznych klasie. Od firm wykonawczych wymaga si¢ rowniez fachowej
wiedzy w zakresie wykonawstwa i serwisu, potwierdzonej certyfikatami dotyczacymi odbytych
szkolen. Wykonana instalacja gazoéw medycznych powinna gwarantowa¢ ciggtos¢ dostaw

gazow medycznych do punktdéw ich poboru w przypadku tzw. ,,pierwszej awarii”, jak réwniez
podczas przeprowadzania prac naprawczych.

Wszystkie wchodzace w sktad instalacji gazow medycznych urzadzenia, jak réwniez armatura
powinny charakteryzowac si¢ duza niezawodnos$cia, a w swych rozwigzaniach uwzglednia¢
wymogi obowigzujacych norm.

1. WYMOGI OGOLNE

1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru przedsiewziecia
polegajacego na przebudowie poziomu gazow medycznych (tlen medyczny, proznia i sprezone
powietrze medyczne) z powigkszeniem ich $rednic oraz montazem dwoch skrzynek odcinajaco
pomiarowych.

1.1. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji prac wymienionych w pkt. 1.

1.2. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST stanowia wymagania dotyczace:

- wykonania wewngtrznych instalacji gazéw medycznych: tlenu medycznego, sprezonego
powietrza dla celow medycznych, prézni medycznej, w piwnicach budynku oddziatu zakaznego
szpitala specjalistycznego w Sanoku,

- wykonanie okre$lonych normami prob kompletnych instalacji (CPV 45333000-0, 45316000-5),
oraz jednostek zasilania medycznego (CPV 31682200-2).
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Zakres robot przewiduje:

- przebudowe i montaz rurociagow sytemu rozprowadzania dla gazoéw medycznych i proézni wraz
z armaturg odcinajaca i pomiarowa,

- proby instalacji wg normy PN-EN ISO 7396-1 (dot. inst. gazow medycznych i sygnalizacji
gazow medycznych) obejmujace kompletne instalacje budynku.

1.3. Okre$lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

1.4. Ogoblne wymagania dotyczace robot

1.4.1Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z
Dokumentacjg Budowlang, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy

2.1.Instalowane elementy instalacji powinny odpowiada¢ ponizszym normom:

- Rurociagi z rur miedzianych - PN-EN 1SO 7396-1 Systemy rurociggowe do gazéw medycznych.
Cze$¢ 1 Systemy rurociggowe do sprezonych gazow medycznych i prozni

- Skrzynki zaworowo-kontrolne gazow medycznych - wg PN-EN 1SO 7396-1

2.2.Ze wzgledu na fakt, ze instalacje zasilajace w gazy medyczne sg zakwalifikowane do klasy
wyrobow medycznych Il b, montowana armatura i wyposazenie powinny by¢ zarejestrowane
jako wyroby klasy Il a oraz Il b.

2.3.Podczas montazu nalezy zwroci¢ uwage na stosowanie si¢ do biezacych zalecen
producentoéw urzadzen i armatury.

2.4.Ponadto do wykonania robot instalacyjnych z pkt. 1.2.1, 1.2.2 przewiduje si¢ zastosowanie
nastepujacych materialow:

2.4.1.Rury miedziane typu SF Cu,

2.4.2.7%aczki miedziane (trojniki, kolanka, mufy redukcje, itd),

2.4.3.Uchwyty do mocowania rurociggow,

2.4.4.Spoiwo srebrne LS 45,

2.4.5.Topnik do lutowania twardego,

2.4.6.Tlen techniczny spre¢zony,

2.4.7.Azot

Uwaga: Wszystkie materiaty wchodzace w sktad armatury dla instalacji tlenowej powinny
by¢ odpowiednio zabezpieczone przed kontaktem ze smarami i thuszczami !

3. Sprzgt

Do wykonania robot zwigzanych z wykonaniem instalacji przewiduje si¢ wykorzystanie
nastepujacego sprzetu:

3.1.Sprzet do realizacji robot - zgodnie z technologia(obcinaki do rur, zestawy do lutowania

twardego, drabiny, mlotowiertarki, itp)
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Sprzet stosowany do robdt gazowych, w szczegdlnosci stuzacy do wykonywania polgczen
lutowanych, powinien by¢ sprawny i zaakceptowany przez stuzby techniczne Inwestora.

4. Transport materiatow

Materiaty i elementy mogg by¢ przewozone dowolnymi $§rodkami transportu, z zastrzezeniem, ze
beda odpowiednio zabezpieczone przed zniszczeniem oraz — w przypadku rur miedzianych i
elementow armatury — kontaktem z thuszczami i smarami.

5. Wykonanie robot

5.1.Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikow oraz oséb postronnych mogacych
znalez¢ si¢ W poblizu miejsca (strefy) prac zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczacymi BHP
przy wykonywaniu rob6t budowlanych.

5.2.Przewody nalezy wykona¢ z rur miedzianych sztywnych wg PN-EN 13348 taczac je przy
uzyciu ksztattek miedzianych za pomocg lutu twardego typu LS 45.

Uktadanie rurociggow przewiduje pod stropem w piwnicach szpitala.

Przewody nalezy mocowac do stropdéw za pomocag zawiesi niezaleznych od innych instalacji, w
odlegtosciach podanych dla roznych srednic rurociagéw, wg normy PN-EN 1SO 7396-1.
Rurociagi nalezy oznakowa¢ odpowiednimi barwnymi identyfikatorami z nazwa gazu, ze
wskazaniem kierunku przeptywu. Oznaczenie takie powinno wystepowac w sasiedztwie
zawordw odcinajacych, rozgatezien, na korytarzach: przed i za przegrodami, oraz na prostych
odcinkach nie rzadziej niz co 10 metrow. Wszystkie piony, zawory, skrzynki zaworowo-
kontrolne, manometry, musza by¢ oznakowane w sposob czytelny i trwaty.

5.3.Montaz urzadzen zasilajacych, armatury i medycznych jednostek zasilajacych powinien
odbywac si¢ wg odpowiednich instrukcji producentow wyrobow.

Wymagania techniczne - Sieé rozdzielcza gazéw medycznych

W zwiazku z tym, ze instalacje gazow medycznych zakwalifikowane zostaty do wyrobow
medycznych klasy Il b, wszystkie elementy sktadowe powinny by¢ zarejestrowane jako wyroby
klasy Il a oraz Il b.

Wymagana jest deklaracja zgodnosci CE oraz rejestracja w Rejestrze Wyrobow Medycznych,
zgodnie z zasadami okre§lonymi w Rozporzadzeniu Ministra Zdrowia z dnia 30 kwietnia 2004r.
w sprawie klasyfikacji wyrobow medycznych do r6znego przeznaczenia.

Przy wykonaniu instalacji wymagane jest spelnienie nastgpujacych warunkow:

- sie¢ rozdzielcza gazow medycznych (rurociggéw) nalezy wykonaé z rur miedzianych
sztywnych wg PN-EN 13348 odttuszczonych i dostarczonych na budowe z zaslepionymi
koncami, taczac je przy uzyciu ksztaltek miedzianych za pomoca lutu twardego typu LS 45,

- potaczenia lutowane nalezy wykonywacé w ostonie gazow ochronnych (np. azot),

- zaprojektowana sie¢ rozdzielcza musi wyklucza¢ wystepowanie szumow oraz zagwarantowac
w punktach poboru wymagang objetos¢ strumienia 0 wymaganym poziomie ci$nienia,

- sie¢ rozdzielcza za pomocg skrzynek zaworowych dzielona jest na strefy, ktdére moga by¢
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niezaleznie od siebie kontrolowane i wytaczane z centralnej magistrali zasilajace;j,

- w projektowanej instalacji nalezy uwzgledni¢ wymog zachowania cigglosci dostaw gazow do
punktoéw ich poboru, rowniez podczas prac naprawczych i konserwacyjnych,

- glowne rozprowadzenie rurociggdéw przewidziane jest w przestrzeni podstropowej piwnic,

- nalezy zachowac odlegtos¢ rurociagdéw od instalacji elektrycznej min. 5 cm, a w przypadku
krzyzowania si¢ z instalacja elektryczng stosowac tuleje ochronne z PCV,

- przewody nalezy mocowac¢ do stropow za pomocg zawiesi niezaleznych od innych instalacji, w
odlegtosciach podanych nizej dla réznych $rednic rurociagow, wg normy PN-EN I1SO 7396-1:
- rurociggdéw nie mozna uzywacé jako zawiesi dla innych instalacji.

- przy przejsciach przez przegrody oraz w srodowiskach powodujacych korozje nalezy stosowac
ostony. Ponadto przejscia przez przegrody stanowigce granice stref pozarowych nalezy
zabezpieczyC¢ uszczelnieniami o odpornos$ci ogniowej przegrody,

- rurociagi nalezy oznakowac¢ odpowiednimi barwnymi identyfikatorami z nazwa gazu, ze
wskazaniem kierunku przeptywu. Oznaczenie takie powinno wystepowac w sasiedztwie
zaworow odcinajacych, rozgatezien, na korytarzach: przed i za przegrodami, oraz na prostych
odcinkach nie rzadziej niz co 10 metrow. Wszystkie piony, zawory, skrzynki zaworowo -
kontrolne, manometry musza by¢ oznakowane w sposob czytelny i trwaly.

Uwaga: Wszystkie materiaty wchodzace w sktad armatury dla instalacji tlenowej powinny

By¢ odpowiednio zabezpieczone przed kontaktem ze smarami i thuszczami !

Kontrole, ktore nalezy przeprowadzi¢ wg normy PN-EN 1SO 7396-1, po wykonaniu instalacji
systemu rurociggow:

- kontrola szczelno$ci rurociagow,

- kontrola potaczen poprzecznych i niedroznosci (stwierdzenie ich braku),

- kontrola oznakowania i zamocowan rurociagow,

- kontrola zgodnos$ci zainstalowanych na tym etapie elementoéw ze specyfikacjg wykonania;
Kontrole, ktore nalezy przeprowadzi¢ wg normy PN-EN ISO 7396-1, na kompletnej instalacji i
przed uzytkowaniem systemu (po napetnieniu wlasciwym gazem):

- kontrola szczelno$ci rurociggdéw z punktami poboru gazow medycznych,

- kontrola szczelnosci i kontrola funkcjonowania zaworow odcinajacych, podziatu obszarow
odcinania i oznaczenia zaworow,

- kontrola potaczen poprzecznych (stwierdzenie ich braku),

- kontrola niedroznosci (stwierdzenie ich braku),

- kontrola wykonania systemu,

- kontrola rodzaju gazu,

Skrzynki zaworowe

Powinny spetnia¢ wymogi normy PN-EN ISO 7396-1, co w szczegolnosci oznacza, ze:

- powinny pozwala¢ na odczytanie ci$nienia w poszczegolnych odcinkach sieci rurociggowe;j

19



oraz na wylgczenie ich z systemu zasilania i przeprowadzenie wymaganych prac
konserwacyjnych i naprawczych bez koniecznosci przerywania ciggtosci zasilania dla
pozostalych stref zaopatrzenia w gazy medyczne,

- kontrole poziomu cis$nienia panujgcego w sieci majg umozliwia¢ manometry i wakuometry

- czujniki ci$nienia powinny wyzwala¢ sygnat alarmowy w przypadku odchylenia ci$nienia o +
20% od cis$nienia nominalnego w przypadku gazow spr¢zonych, oraz wzrost powyzej - 40 kPa w
przypadku prézni, z dopuszczalng tolerancja doktadnosci pomiaru ci$nienia + 4%,

- wymagane jest zamknigcie kluczem z mozliwo$cig awaryjnego otwierania bez uzycia klucza,
- dla kazdego rodzaju gazu medycznego w skrzynce, poza mozliwos$cig zamknigcia strefy
zasilania zaworem odcinajacym, powinna istnie¢ mozliwos¢ tzw. fizycznego rozdzielenia stron
zasilania,

- zawory w skrzynkach powinny by¢ 0znaczone przez podanie nazwy lub symbolu gazu,
okreslenie strefy odcinanej okreslonej przez nazwe(numer) zasilanych pomieszczen oraz liczbe
i lokalizacje punktéw poboru.

6. Kontrola jakos$ci

6.1.Wymagana jako$¢ materiatdow powinna by¢ potwierdzona przez producenta.
6.2.Poszczegolne etapy wykonania prac instalacyjnych oraz Uzyte materiaty powinny by¢
ocenione i odebrane, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Fakty te powinny znalez¢ odzwierciedlenie odpowiednim wpisem do Dziennika Budowy.
6.2.1.Kontrole, ktore nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z normg PN-EN ISO 7396-1, po wykonaniu
instalacji systemu rurociagow:

6.2.1.1.Kontrola szczelnosci rurociagow,

6.2.1.2.Kontrola potaczen poprzecznych i niedroznosci,

6.2.1.3.Kontrola oznakowania i zamocowan rurociaggow,

6.2.1.4.Kontrola zgodno$ci zainstalowanych na tym etapie elementéw ze specyfikacja
wykonania,

6.2.2.Kontrole, ktore nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z normg PN-EN ISO 7396-1, po wykonaniu
kompletnej instalacji i przed uzytkowaniem systemu (po napetnieniu wasciwym gazem):
6.2.2.1 Kontrola szczelnosci rurociaggéw z punktami poboru gazoéw medycznych,
6.2.2.2.Kontrola szczelnosci 1 kontrola funkcjonowania zaworow odcinajgcych, podziatu
obszarow odcinania i oznaczenia zaworow,

6.2.2.3.Kontrola potaczen poprzecznych,

6.2.2.4.Kontrola niedroznosci,

6.2.2.5.Kontrola wykonania systemu,

6.2.2.6.Kontrola zaworéw odcigzajacych,

6.2.2.8.Kontrola rodzaju gazu,

7. Obmiar robdt
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7.1.Wymagania og6lne

Na wykonanie robot zostanie zawarty Kontrakt. Wynagrodzenie Wykonawcy za wykonanie

przedmiotu Umowy zgodnie z zawartg umowg ze Zleceniodawcg. Czynnosci obmiarowe beda

prowadzone w wyjatkowych przypadkach, na wniosek kierownika projektu, w celach kontrolnych.

Obmiar powinien by¢ wykonany zgodnie z normami i przepisami szczegolnymi.

7.2. Jednostka obmiaru

7.2.1.Jednostka obmiaru dla poszczegdlnych prac zaliczanych do robot w zakresie wykonania
rurociggow gazow medycznych, w zakresie kazdej srednicy jest:

- 1 metr [m] utozonej instalacji rurociggowej gazéw medycznych.

7.2.2.Jednostka obmiaru dla poszczegdlnych prac zaliczanych do robot w zakresie montazu
pozostatej armatury gazow medycznych, urzadzen kontrolno-pomiarowych jest:

- 1 komplet [kpl.] zamontowanego urzadzenia wg KNR 2-15.

8. Odbior robot

8.1.W zaleznosci od ustalen, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

8.1.1.0dbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbior robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robdt. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru Budowlanego z ramienia Inwestora. Gotowos$¢ danej czgsci robot
zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora.
Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie poézniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inwestora. Jako$¢ i ilos¢
robot ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentoéw zawierajacych komplet
wynikow badan w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacijg
projektowa i uprzednimi ustaleniami.

8.1.2.0dbiodr czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci czgsci robdt. Odbioru czgsciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru rob6t dokonuje Inwestor.
8.1.3.0dbidr ostateczny robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i warto$ci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inwestora. Odbior ostateczny robot
nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inwestora zakonczenia robot. Odbioru ostatecznego robdot dokona komisja wyznaczona przez

Zamawiajacego w obecnosci Inwestora i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich
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oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych dokumentdéw, wynikéw badan i pomiarow,
ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robot z dokumentacja projektowa.
8.1.4.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

- dokumentacje powykonawcza,

- certyfikaty, deklaracje zgodnosci i karty katalogowe zastosowanych urzadzen,

- instrukcj¢ obstugi oraz skrocong instrukcje obstugi systemu,

- wyniki pomiardéw i testow.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca Wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

9. Podstawa ptatnosci

Rozliczenie robot montazowych dotyczacych instalacji gazéw medycznych bedzie dokonane
zgodnie z umowa na prace wykonawcze spisang po zakonczeniu postgpowania przetargowego.
W przypadku instalacji rurociggowej gazow medycznych podstawe ptatnosci stanowi cena
jednostkowa utozenia 1 m instalacji rurociggowe;j, ktora obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- dostarczenie narzgdzi i sprzgtu;

- zakup 1 dostawe materiatow;

- wykonanie przej$¢ przez przegrody,

- wykonanie bruzd $ciennych;

- montaz rurociggow wraz z ksztattkami, potaczeniami i armatura;

- wykonanie wszystkich wymaganych normami préb i kontroli;

- przeprowadzenie pomiaréw oraz badan laboratoryjnych;

- usunigcie wad i usterek powstatych w czasie wykonywania robot;

- dokumentacj¢ powykonawcza,

- usunigcie odpadoéw powstalych podczas prac.

W przypadku urzadzen kontrolno-pomiarowych - strefowych zespotow kontrolnych (nazywanych
inaczej skrzynkami zaworowo-kontrolnymi) — podstawe ptatnosci stanowi rozbicie ceny
jednostkowej ich zamontowania w nastepujacych proporcjach:

a) 50%, ktore obejmuje:

- roboty przygotowawcze;

- dostarczenie narzgdzi i sprzgtu;

- zakup 1 dostawe materiatow;

- montaz wstgpny urzadzen;
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- przylaczenie do instalacji rurociggowej gazéw medycznych;

- usunigcie wad i usterek powstatych w czasie wykonywania robot;
- usunigcie odpadow powstatych podczas prac.

b) pozostate 50%, ktére obejmuje:

- roboty przygotowawcze;

- dostarczenie narzedzi i sprzetu,;

- zakup 1 dostawe¢ materialow;

- montaz koncowy urzadzen;

- usunigcie wad i usterek powstatych w czasie wykonywania robot;
- dokumentacje powykonawcza;

- usuniecie odpadéw powstatych podczas prac.

10. Przepisy zwiazane

Warunki techniczne wykonania robot okreslaja:

- PN-EN 475:2002 Urzadzenia medyczne — sygnaty alarmowe generowane elektrycznie.
- PN-EN 1254-5:2002(U) Miedzi stopy miedzi. Laczniki instalacyjne. Cz¢$¢5: Laczniki do rur

miedzianych z krétkimi koncéwkami do kapilarnego lutowania twardego.

- PN-EN ISO 7396-1 Systemy rurociagowe do gazow medycznych. Czegs¢ 1 Systemy rurociggowe

do sprezonych gazéw medycznych i prozni;

- PN-EN 737-1: Ztacza wtykowe dla gazéw medycznych i proSni. Wymagania ogdlne.
- PN-EN 737-2: Systemy rozprowadzania gazéw znieczulajagcych (AGFS). Wymagania ogoélne.

- PN-EN 738-1: Regulatory cis$nienia i regulatory cisnienia z przeptywomierzami do stosowania z

systemami zasilania gazow medycznych

- PN-EN 738-2: Regulatory ci$nienia dla instalacji z bateriami butli gazowych, regulatory

cisnienia

przewodowego i awaryjne.

- PN-EN 738-5: Regulatory cis$nienia jako element sktadowy urzadzen medycznych

- PN-EN 739: Elastyczne niskoci$nieniowe systemy potaczen do stosowania z systemami

zasilania — gazami medycznymi

- PN-EN 286-1 Proste, niepalne zbiorniki ci$nieniowe dla powietrza i azotu — cz¢§¢1: Zbiorniki

ci$nieniowe do celow ogolnych.

- PN-EN 1441: Produkty medyczne — analiza ryzyka

- PN-EN ISO 9001 System zarzadzania jakos$cig— Wzorzec bezpieczenstwa

jakosci/przedstawienie parametrow jakosci w projektowaniu / rozwoju, produkcji, montazu i

obstudze Klienta (ISO 9001:1994)

- EN 46001 System bezpieczenstwa jakosci — produkty medyczne — wymagania szczeg6lne do

stosowania EN 1SO 9001

23



